Jak.dobre
Zzapojit
krokovy

Krokovy motor muze mit nékolik vodi¢u :
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a) 4 (jsou vyvedeny konce 2 civek) A) M
b) 5 (jsou vyvedeny konce 2 civek + napajeci)

) 6 (jsou vyvedeny konce 2 civek + napajeci pro kazdou civku zvlast)

nebo se jedna o 3 civky a jejich konce Q
d) 8 (jsou vyvedeny konce rozdélenych civek) ‘
Unipolarné &i bipolarné ? Ce)

Unipolarni zapojeni : je elektronicky snazsi (levnéjsi), u nizSich otacek je sila motoru
podobna s Fizenim bipolarnim, u vySSich otacek ztraci, nékteré starsi
motory (pro jejich bifilarni vinuti) Ize budit jen takto
Bipolarni zapojeni : vhodné pro moderni krokové hybridni motory, je o cca 40% ucinéjSi nez unipolar
elektronika je ponékud drazsi

Jednofazové, dvoufazové, 4 taktni a 8taktni Fizeni, mikrokrok
jednofazové spinani: spina se vzdy jen jedna faze (ij.pfi Case t, prochazi proud pouze jednou ze 4 fazi)
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dvoufazové : spinaji se vzdy 2 faze, vy$Si proudova narocnost, vyssi kroutici moment
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4 taktni nebo 8 taktni fizeni ?
4 taktni : pokud motor ma ozanceni 1,8°(nebo 200krokul/ot) pak 1 takt vykona praveé otoceni 1,8°,
pokud do motoru poSleme 200 takovych to taktd (ne stejnych), pak motor vykona 1 otacku
8 taktni : pokud spojime jednofazové a dvoufazové fizeni, vznikne 8 taktni, které je 2x pomalejsi
(pfi stejné frekvenci), je 2x presnéjsi (1j. 1 takt = 0,9°), problém je v kolisani krouticiho momentu
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Postup jak s multimetrem zjistit zapojeni:

I Zapojeni je dano u motoru s vyvody 5 a 8 vodicl

- pfepneme multimetr na méfeni odporu
- nejdfive musime rozdélit civky. Musime najit takové voidc¢e, které maji mezi sebou ohmicky
Odpor (nékolik ohmu) - pokud mame motor s 6 vodiCi méli bychom mit takovyto vysledek:
Napf. Vydod A - vyvod B 3ohm, vyvod B - vyvod C 3ohm, vyvod A - vydod C 6ohm
= A a C jsou konce civek, B je jejich stfed
] takto postupujeme i u druhé civky Michal Dusek Pisek 2006
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